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PRESENTACION

Ingeniero Civil Electronico de la Pontificia Universidad Catolica de Valparaiso, con experiencia en practicas profesionales
en los rubros de desarrollo tecnoldgico y soluciones de ingenieria de sistemas. Se ha desempefiado en las areas de
desarrollo de hardware y software y soluciones de ingenieria. Cuenta con experiencia y conocimientos en sistemas
embebidos (arduino, raspberry pi, entre otros), UAV (drones), procesamiento digital de sefiales, reconocimiento de patrones
y aprendizaje automatico. Su interés es desarrollarse en empresas del rubro del desarrollo y soluciones tecnoldgicas, en
las areas de instrumentacion electronica, desarrollo de hardware y software, control automatico, sistemas embebidos y
telecomunicaciones. De facil adaptacién al cambio, buen manejo de relaciones interpersonales y capacidad de trabajo
colaborativo e interdisciplinario, con iniciativa, capacidad de enfrentar desafios y adquirir nuevos conocimientos.

EDUCACION
2017 Pontificia Univer§id§d Ca}tc')li_ca De Valparaiso Valparaiso,
Escuela De Ingenieria Eléctrica. Chile
* Ingeniero Civil Electronico
2005 -2008 Liceo Valentin Letelier Linares,
= Ensefianza Media. Chile
EXPERIENCIA LABORAL
Oct 2017 SISD'_EF Ltda. Quintero,
Ingeniero de Proyecto Chile
= Estudia y propone mejoras de ingenieria a la plataforma Chercan Sisdef, donde se estudiaron los
comportamientos del sistema de transmisién de video.
Jul 2017 Ingeniero de Proyecto
* Integra cdmara térmica Flir Vue Pro a UAV Chercan.
Mar 2016 — SISDEF Ltda. Quintero,
Ago 2017 Tesis de Titulo Chile
= Disefia y construye un Sistema Rastreador de Antena para el RPAS Chercéan de SISDEF, logrando la
construccién de un prototipo del rastreador, controlado por arduino tomando los valores de RSSI, donde
el resultado final fue que el rastreador logro seguir al RPAS por medio de la sefial de video.
Ene—-Feb SISDEF Ltda. Quintero,
2016 Practica Profesional Chile
= Prueba de sensor ultrasénico para incorporar en UAV Chercan.
= Puesta en marcha de sensor de distancia Lidar, obteniendo la informacion del sensor de forma
inalambrica mediante XBee, para ser incorporado en UAV Chercan.
= Estudio y funcionamiento de MinimOSD.
= Calibracion de ESC vy throttle de radio control.
= Construccion de UAV con piezas recicladas, logrando realizar pruebas de vuelo.
Ene — Feb Innervycs-Product Driven R&D Valparaiso,
2015 Practica Profesional Chile
= Trabaja en el proyecto llamado DGPR. Este es un robot que intenta imitar el movimiento de un roedor
chileno llamado Degus, es una base mévil que tiene incomparado una camara con la cual intenta captar
imagenes que son utilizadas para realizar experimentos. Este proyecto fue desarrollado en lenguaje
Python y Raspberry Pi, donde se realizé la programacion del control de mando, integracion de sensores,
prueba de entorno gréafico. Ademas se realiz6 el disefio para montar toda la electrénica.
Mar — Dic Pontificia Universidad Catélica de Valparaiso Valparaiso,
2013 Escuela De Ingenieria Eléctrica. Chil
Ayudante de Investigacion e
= Ayudante de investigacion en redes WDM elasticas, creando algoritmo de Dijkstra para enrutamiento.
Jul — Dic Pontificia Universidad Catélica De Valparaiso Valparaiso,
2012 Biblioteca Facultad De Ingenieria. Chile

Apoyo en Biblioteca
= Ayuda con la atencién de publico, orden y acomodo de libros.
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INFORMACION ADICIONAL

Idioma
= Ingles traduccién nivel intermedio, oral y escritura nivel bajo

Software
=  Matlab, nivel avanzado
= Multisim, nivel intermedio
=  MS Office, nivel intermedio
=  Ansys HFSS, nivel basico
= LabVIEW, nivel basico

Hardware
= Arduino, nivel intermedio
= Raspberry Pi, nivel intermedio
= XBee, nivel basico
=  Ardupilot, nivel basico

Lenguaje de Programacion
=  Assembler, nivel intermedio
= Python, nivel intermedio
= C/C++, nivel intermedio

Cursos

Procesamiento Digital de Sefiales — Reconocimiento de Patrones y Aprendizaje Automatico — Antenas

Otros areas de intereses

= En diciembre del 2017 le es otorgado el premio al mejor jugador de voleibol en las VIII Olimpiadas Inter-empresa y Servicios
Publicos, organizadas por la Municipalidad de Vifia del Mar.

=  Participa activamente entre los afios 2012 — 2017 de la seleccién de voleibol de la universidad, en algunas ocasiones siendo el
capitan del equipo.

= Jugador y capitan de voleibol del club everton entre los afios 2009 — 2012

=  CrossFit, Trekking, Voleibol Playa y deporte en general.



